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Téma diplomové Analyza chovani servopohonii u systému CNC firmy SIEMENS
préce:

Hodnoceni prace:

Diplomova price je pfinosem pro dalsi navazujici prace, protoze pomémé velmi dobie
vystihuje relativné sloZitou problematiku a v uceleném dokumentu popisuje to, co je pomérné
rozttiSténo v mnoha riznych pramenech literatury, internetu a praktickych zkugenosti. Nad ramec
zadani zmitluje i zékladni principy mechatronického modelu, ktery je v dne$ni dobé zékladem pro
kvalitni navrh obrabéciho stroje.

Piinosem je reSerSe a praktické doporuceni postupu pii identifikaci soustavy z naméfenych
hodnot, kterd miZe byt nasledné pouzita pravé v mechatronickém modelu soustavy.

Téma bylo zpracovéno prehledné s dirazem na vysvétleni této problematiky. Vysledny
zaver metod identifikace pfenosové soustavy a nastaveni jednotlivych regulaénich vazeb je dobie
realizovatelny v praxi.

Diplomantovi se pomérné Gspésné podaiilo vytvofit prakticky vyuzitelnou praci, ktera mize
pomoci pii vytvéafeni pracovnich postupii pro nastaveni optimélnich parametr@i #idiciho systému a
servopohond.

Pii posuzovéani formalniho hlediska bych vytkl chyb&jici mémé a fyzikélni jednotky u
uvadénych fyzikalnich a matematickych zavislosti. Déale bych zminil malo vysvétleny princip
metody GMK a vlivu pélii a nul na celkovou stabilitu a dynamiku systému. To sice pro odbornika v
této oblasti nepiedstavuje Zddny problém, ale ptedpokladam, ze pokud mé byt tato prace pouzitelna
v praxi, pak pro bézného technika, zabyvajiciho se nastavenim parametr systému mize byt
zdrojem nejasnosti. Jsou to vSak drobné nedostatky, které nesniZuji kvalitu dokumentu. Naopak
bych vyzdvihl jednotnou grafickou troveti a pfehlednost.

Dotazy k obhajobé:

1. Pro¢ musi byt polohova vazba systému aperiodicka?

2. Musi byt i rychlostni vazba aperiodicka?

3. Navrh CNC systému fesi fadu protichidnych poZadavki. Nejmarkantn&j$im rozporem je
poZadavek na co nejvy3si dynamiku soustavy, kterd jde proti druhému pozadavku na co
nejvyssi tuhost soustavy. Co je hlavnim ukolem mechatronického modelu, ktery danou
soustavu popisuje?

4. Jaké jsou v soucasné praxi trendy vyvoje, které se snazi eliminovat protichiidné fyzikalni
pozadavky mechatronickych soustav?

5. Jak lze v praxi eliminovat samobuzené kmity soustavy?
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Z hlediska uplnosti a naroénosti tématu hodnotim praci velmi dobfe. Diplomat ma
piedpoklady zirocit nabyté védomosti v praxi. Z hlediska piinosu velmi kladné hodnotim vazby na
mechatronicky model, ktery ma pro praxi zdsadni vyznam. Diplomant si uvédomuje vyznam tohoto
oboru a jeho vlivu na zvyseni konkurenceschopnosti obrébécich stroji.

Celkové hodnoceni prace:

Znamku uvede vedouci dle svého uvazeni dle klasifikaéni stupnice ECTS:

A — vybornég, B — velmi dobfe, C — dobie, D — uspokojive, E — dostateéné , F — nedostateéné.
Stupeii F znamena téZ ,,nedoporucuji préaci k obhajobé*.

PiedloZenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobie.
V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostateéné* uved’te do pripominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky price a diivody tohoto hodnoceni.

Datum 14.6.2010 Podpis oponenta diplomové prace

i




