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['¢ma diplomove Metody v ¢ase spojité rekurzivni identifikace SISO systému

prace:

Hodnoceni prace:

Uplnost vypracovani, aktualnost a obtiznost fe§eného Gkolu.

Diplomova prace naphiuje vsechny body zadani. Hlavnim ématem je analyza metod
rekurzivni identifikace na simula¢nim i realném typu systému. navrh a testovani algoritmu a
vysledna analyza dosazenych vysledku identifikace. Problematika rekurzivnich algoritmu je
stale  velmi  aktualni  téma  pro procesy  obtizné identifikovatelné  konvenénimi
deterministickymi metodami. V praktické casti je aplikace ARMA modelu a rekurzivni
identifikace pro navrzeny typ simulaéniho systému by mélo byt zahrnuto vétsi mnozstvi
analytickych vysledku a v porovndni s jinymi modely uskuteénény ziavéry pro vvhody
vyvuzitt ARMA modelu. Diplomant mohl své ziskané vysledky identifikace Iépe ovefit a
analyzovat na jinych datech nez byly pouzity pro identifikaci a zhodnotit lépe piesnost
identifikace. Vetsi asili bylo vénovano identifikaci na laboratornim modelu motoru. kde se
autor nezminuje o zpusobu provedené identitikace on-line. Vysledky analvzy identifikace
realnc¢ho systému jsou taktéz velmi strucné.

Zplisob a aroven pojeti Feseného ukolu.

Teoreticka ¢ast diplomoveé prace je zpracovana kvalitng, zahrnuje dvod do modelovani a
identifikace spojitych systému zakoncené  kapitolou  popisujici rekurzivni identifikaci.
Teoreticka ¢ast zahrnuje také popis prostiedi MATLAB. ktery mohl byt vice zaméfen a
cilen¢ smerovian na diplomantem zpracované zdrojové kody a pouzité funkce z oblasti
rekurzivni identifikace. V ¢asti popisu programu Simulink mohl uvést zakladni postupy
tvorby simula¢nich schémat a popisu nastaveni parametru simulace. Vzhledem k pouziti
nestandardn¢ vyuzivancho bloku S-funkce mohl uvést zakladni postup zavedeni bloku a
programovych kodu do simulaé¢niho schématu.

Zpracovani praktické casti diplomové prace obsahuje pouze jeden typ simula¢niho piikladu
identifikace systému a chybi dostatecné testovani vysledku identitikace na zaklade jinveh
typu vstupnich dat. nez byly pouzity pii identifikaci. Postup méfeni statické charakteristiky
dle simula¢niho schématu s uvedenym typem vstupniho signalu neodpovida standardnim
postupum mereni staticke charakteristiky. Pro diplomovou praci bych predpokladala vetsi
rozsah analyzy rekurzivni identifikace.

Uroven zpracovani tématu, prinos diplomanta.

Zpracovani teoretické ¢asti je na vyborné arovni zpracovani problematiky rekurzivni
identifikace véetne uvodni ¢asti popisu modelovani a identifikace spojitvch systému.
V praktické ¢asti se vyskytuje fada chyb v matematickych vztazich identifikovaného
systému. Kde se v jednom vztahu prolina oblast komplexni proménné a zaroven diskrétniho
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popisu. Urceni Casové Konstanty setrvacnosti a zesileni systému ve vztahu (3.1) neni
v souladu s uvedenymi Koeficienty v citateli 1 jmenovateli obrazového pienosu systému,
Rovnez vztah kvadratick¢ho Kritéria chyby predikee (5.3) neni srovnatelny pro data 7 jiného
¢asor ¢ho rozsahu simulace a vzorkovani. Rovnez neni mozné sledovat trend kritéria kvality
identifikace vu¢i zménam vzorkovani pit pouzitém zaokrouhleni ¢iselnych hodnot. 7 néhoz
viplyva, ze jsou viechny hodnoty Kvadratického kritéria shodné. Hlavni piinos diplomanta

Je v navrhu a realizact simulacnich schemat pro rekurzivni identifikaci laboratorniho modelu

motoru. jehoz experimentalni vysledky mohly byt Iépe analyzovany a proveden vetsi rozsah
experimentalni identifikace na modelu,

Formaini nalezitosti prace, chyby a omyly v technické zpravé.

Diplomova prace spliuje po formalni strince viechny ndlezitosti s vyvjimkou castych
preklepu a nedostatku v matematickych vztazich v prakticke ¢asti. které se v teoretické ¢asti
neobjevuji. Diplomant mel zahrnout viechny zkratky do seznamu v diplomové praci. nebot’
zhruba 15 zkratek v seznamu chybi a zejména zkratha RT2 neni vubec popsana ani v textové
casti prace. Jednotlive parametry polynomu sstému ziskanyceh rekurzivni identifikaci jsou
uvadeény nepiehledne v tabulee a ve vztazich jsou nespraviné uvedeny do vztahu z oblasti
Komplexni proménné. piicemz se jedna o ziskané parametry polynomu v diskrétnim tvaru.
Navic by byvlo vhodné¢ porovnat Koeficienty polynomu obrazového prenosu navrzené
diplomantem s koeficienty ziskanvmi rekurzivni identifikaci.

Co se tyka navrhu a zpracovani zdrojovych kodu m-souboru. tak bych doporuéila kratsi a
vhodng¢jsi nazvy pro proménné. vyuziti maticového pristupu pii vypoctech nahrazenim
zbytecne pouzitych cyklu s pevnou délkou vypoctu. V nekterveh castech zdrojovyceh kodu
lz¢ usoudit malé zkusenosti diplomanta s programovani v prostiedi MATLAB.

Dotazy k obhajobé.

Prosim diplomanta o vysvetleni prubéhu na obr 3.1. obr 3.3, nebo obr 5.16. které

Jjsou zobrazeny modrou barvou a v legende je uveden popis .odhad”. Zahrnuje vystup

identifikovanc¢ho systému i sum dle uvadénych vztahu v ARMA modelu. nebot navrzeny
model identifikovaného systému ve vztazich je zavisly také  na Sumu s oznacenim
promenne ¢?

Celkové hodnoceni prace:
/namku uvede oponent dle sveho uvazeni dle klasifikacni stupnice ECTS:
A —vyborné. B - velmi dobfe. C - dobie. D - uspokojive. | dostateéne . F - nedostateene.

Stupen b znamena t¢z ..nedoporucuji praci k obhajobe.

Datum

Piedlozenou diplomovou prici doporu¢uji k obhajobé a navrhuji hodnoceni
C - dobre.
V pripadé hodnoceni stupném .F - nedostateéné™ uved'te do pripominek a slovniho vvjadreni
hlavni nedostatky priace a duvody tohoto hodnoceni.
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