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Komentare k diplomové praci:

Téma diplomové prace vychazi z pozadavku firmy Kovarna VIVA a.s. se zdamérem nahradit
nevyhovujici uchopovac polotovarl a vykovkd. V ramci feseni student navrhuje novy koncept pro
robot ABB 6640 a sestavu modeluje pomoci software Catia, navrh ovéfruje analyzou chovani a
vypocty. Obsah prace i pfistup studenta hodnotim jako vyborny. Student prokazal schopnost
systematické prdce a kolaborace s vyrobni firmou pro ziskani funkéniho reseni.

Diplomova préce byla posouzena systémem IS/STAG na plagiatorstvi. Shoda textu prace s jinymi
dokumenty je maximalné 6 %, a proto ji nelze povaZovat za plagiat.
Otazky vedouciho diplomové prace:

Ve Zlin¢ dne 24. 05. 2019

Podpis vedouciho diplomové prace
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