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POSUDEK DIPLOMOVE PRACE

ALGEBRAICKY PRISTUP K ROBUSTNIMU RIZENi SYSTEMU S DOPRAVNIM ZPOZDENIM

(téma)

Diplomant sa vo svojej praci zaobera problematikou riadenia procesov s dopravnym
oneskorenim pomocou algebraického pristupu v okruhu rydzich a stabilnych racionalnych
funkcii. V sulade s témou diplomovej prace v teoretickej Casti sa venuje algebraickej teorii
a syntéze riadenia metodikou v okruhu R ;. V d'alSej Casti prace analyzuje vplyv dopravného

oneskorenia na vlastnosti riadeného systému a uvadza prehl'ad pouZivanych aproximaécii
dopravného oneskorenia v prenosovej funkcii riadeného systému.

Prakticka Cast’ prace je venovana simulaénému overeniu algoritmov pre klasické a dopredné
riadenie zvolenych systémov s dopravnym oneskorenim. Regulaéné pochody s navrhnutymi
doprednymi regulatormi st overené nielen pre zadané kon$tanty systémov, ale aj pre
perturbované (zmenené) systémy. V zavere prace chyba sumarizicia dosiahnutych vysledkov.

Kladne hodnotim aktuélnost’ témy zameranej na riadenie systémov s dopravnym oneskorenim
ijej spracovanie v teoretickej i simula¢nej ¢asti diplomovej prace. Prinosom je i vytvoreny
programovy systém v grafickom prostredi MATLAB 6.5, ktory ul'ah€uje vypocet parametrov
regulatorov a simuléaciu regula¢nych obvodov s navrhnutymi regulatormi.

Po formalnej stranke je diplomovéa praca vypracovana na vel'mi dobrej tirovni. Obsahuje len
niekol’ko drobnych preklepov (napr. na strane 24 ma byt’ vo vzorci (31) W namiesto U; na str.
26, je odvolavka na obr. 3 ama byt na obr. 7 a 8; na str. 49 v popise obr. 25 ma byt K
namiesto 7).

Clenenie préce je logické a prehl'adné.



K praci mam nasledovné pripomienky a otazky:

Program main_win je uzivatel'sky prit'azlivy program. Pre navrh reguldtora d’alSieho
systému odporic¢am dat’ k dispozicii okrem tla¢itiek ,,Start“ a ,Exit“ aj tladitko
»Zatvor okna®, ktory by ponechal len okno hlavného menu.

V programe je moZné zadat® prenosovu funkciu procesu aj 2. radu. Preco
v simulaénych experimentoch diplomove;j prace boli rie§ené len priklady 1. radu a len
pre dopredné riadenie?

Vysledky (54) a (55) alebo (58) a (59) davaju prenosové funkcie regulatorov, ktoré
maju Citatel’ vyssieho radu ako menovatel'. Akym sp6sobom je tento problém oSetreny
v simula¢nych experimentoch?

Aké st vyhody resp. nevyhody tejto metddy v porovnani s inymi metédami riadenia
systémov s dopravnym oneskorenim napr. kompenzéciou Smithovym prediktorom?

Diplomant predloZzenou pracou preukazal schopnost pracovat s odbornou literatirou
a ziskané poznatky vie uplatnit’ pri rieSeni zadanych problémov, ked uspesne zvladol vietky
problémy spojené s vypracovanim préce. PretoZe splnil vietky body zadania, odpori¢am jeho

pracu k obhajobe.
Navrh na klasifikaci diplomové prace: B — velmi dobie
pod}ﬁ’s vedouciho - recenzenta diplomové prace
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