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Hodnocení práce: A B C D E F 

  Hodnocení: 

A – nejlepší; F - nevyhovující 

1. Splnění všech bodů zadání       

2. Vhodnost zvolené metody řešení       

3. Členění práce (kapitoly, podkapitoly, odstavce)       

4. Práce s literaturou a její citace       

5. Úroveň jazykového zpracování        

6. Formální úroveň práce       

7. Kvalita zpracování teoretické části       

8. Kvalita zpracování praktické části       

9. Dosažené výsledky práce       

10. Přínos práce a její využití       

11. Spolupráce autora s vedoucím práce       

 

Výsledek kontroly plagiátorství: 

      

Práce byla posouzena z hlediska plagiátorství s výsledkem 5-8% shodnosti. Práce není plagiát. 

 

Celkové hodnocení práce:       

Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého 

uvážení dle klasifikační stupnice ECTS:  

A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně, F – nedostatečně.  

Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“. 

Předloženou diplomovou práci doporučuji k obhajobě a navrhuji hodnocení 

C - dobře. 
V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření  

hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení. 
 

Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce): 

Práce se zabývá algebraickými metodami při návrhu mnohorozměrných lineárních systémů. Jedná 

se o využití maticových diofantických rovnic pro tyto systémy. Diplomantka se seznámila s teore- 

tickými základy nekomutativních okruhů a těles, diofantických rovnic a se základními  vlastnostmi 

vícerozměrných spojitých dynamických systémů.  

Diplomantka si vybrala téma z oblasti teorie automatického řízení, přestože studuje obor PKS v 

kombinované formě. Diplomantka byla nucena mnoho času strávit studiem pojmů a prostředků 

teorie automatického řízení.  



 

Jako hlavní programový nástroj se využívají prostředky Matlab, Simulink a speciálně Polynomial 

toolbox. Diplomová práce má rozsa 80 stránek s 22 referencemi literatury. Práce je rozdělena na 

teoretickou a praktickou část. Konstatuji, že všechny body zásad pro vypracování byly splněny.  
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