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prace:

Hodnoceni prace:

Diplomant sa vo svojej praci zaobera problematikou aplikdcie metdody umiestnenia pdlov pri riadeni
roznych typov regulovanych systémov apre rozne konfiguracie systémov riadenia. V sulade s témou
a zadanim diplomovej prace najskor v prvej — teoretickej Casti prace vysvetluje principy polynomicke;j
metddy v riadeni procesov, odvadza vztahy pre vypocet Struktir regulatorov v IDOF a 2DOF konfiguracii
riadenia a v konfiguracii s dvoma spétnovézbovymi regulatormi. Polynomicku metédu vyuziva pre riadenie
systémov s vlastnostami nepriaznivymi z hladiska riadenia — systémov s dopravnym oneskorenim,
s integraénymi vlastnostami, neminimalne fazovych systémov, a pre vybrané tvary ziadanej a poruchovej
veli¢iny — sinusovy signal, skokovy signal. Dalej prezentuje niektoré spdsoby umiestnenia polov. V druhej —
praktickej Casti je najprv uvedenych niekolko prikladov s navrhom regulatorov polynomickou metddou.
V tejto Casti je prezentované aj vytvorené programové vybavenie. Polynomicka syntéza je pouzita pri navrhu
riadenia vybranych typov systémov apri navrhu adaptivneho riadenia nelinearnej sustavy zasobnikov
kvapaliny. V zavere prace si zhrnuté dosiahnuté vysledky.

Problematika, ktorou sa diplomant v praci zaoberal, je v tedrii riadenia stale aktualna. Diplomant splnil
vSetky ciele zadania diplomovej prace i napriek tomu, Ze ulohy, ktoré riesil boli teoreticky naro¢né. Téma
prace je spracovana na vysokej urovni, logicky a prehladne. Za prinos prace povazujem najmé odvodenie
vzt'ahov pre urCenie Struktury reguldtorov pre riadenie systémov 2. radu, ktoré st problematické z pohl'adu
riadenia, a to systémov nestabilnych, s dopravnym oneskorenim a neminimalne fazovych, ako aj simula¢né
overenie vysledkov prostrednictvom vytvorenych programov. Diplomant vypracovanim svojej prace
preukazal vyborné vedomosti z teorie riadenia.

Po formalnej stranke je praca, ktord ma 96 stran a 1 prilohu, ¢lenena do abstraktu v ¢eskom a anglickom
jazyku, obsahu, uvodu, teoretickej Casti zlozenej zo 4 kapitol, praktickej Casti tvorenej 3 kapitolami, zaveru
v Ceskom i anglickom jazyku, zoznamu pouzitej literatury, zoznamu pozitych symbolov a skratiek, zoznamu
obrazkov a zoznamu tabuliek, zoznamu priloh a1l prilohy. Druhou prilohou je k praci prilozené CD
s programami vytvorenymi pri vypracovani prace.

Po grafickej stranke ma praca, a to sa tyka tak textovej Casti ako i obrazkov, vel'mi dobri \iroven. Praca
je napisana vel'mi starostlivo, je v nej minimum formalnych nedostatkov.

K predlozenej diplomovej praci mam nasledovné pripomienky a otazky.
Str. 28" — aky vyznam by malo poZadovat’ nestabilny nekmitavy regulaény pochod?
Str. 28, 29 — diplomant si zamiena pojem kmitava odozva riadeného systému s pojmom kmitavy regulacny
pochod.
Str. 29° — polyném kmitavy nie je.
Str. 35, obr. 5 — bolo by vhodné odlisit’ oznacenie modelu riadeného systému od riadeného systému.
Str. 36 — spravne je Taylorov rozvoj a nie Tailorov rozvoj.
Str. 37 — regulator nemusi byt stabilny. Je napr. PI regulator stabilny?
Str. 3755 — tu uvedené tvrdenie neplati vSeobecne, zavisi to od poctu nestabilnych nul. Napr. pri dvoch
nestabilnych nulach sa vystupna veli¢ina najprv meni rovnakym smerom ako vystup v ¢ase nekonecno,
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potom zmeni smer a meni sa opanym smerom a potom opat’ zmeni smer a meni sa rovnakym smerom ako
vystup v ¢ase nekonecno.
Str. 42 r. 148 — zbytocné zatvorky.
Str. 45 — rovnice (170) - (173) predstavuju ststavu nelinearnych rovnic, ktoré sa v MATLABe daju riesit’
pomocou funkcie ,,fsolve. Neskusil diplomat tito moznost™?
Str. 49,3 — ma byt GUIDE nie QUIDE.
Str. 49,, — programy umoziuji simulovat’ regula¢né pochody pre va¢sinu regulovanych sustav 2. rddu. Pre
ktoré to neumoznuja?
Str. 52 — systémy opisané vztahmi (191) a (193) majt sice 1 stabilny pdl, ale stabilné nie su.
Str. 83, 84 — Co reprezentuju akéné veliiny uy(t) a u(t) v obr. 23 a 24? Na str. 77 je definovana len jedna
akéna veli¢ina u(t) (r. 256).

Predlozena diplomova praca i po stranke obsahovej i po stranke formalnej spiiia poziadavky kladené na
prace tohto druhu. Ciele diplomovej prace diplomant splnil.

Celkové hodnoceni prace:

Znamku uvede vedouci dle svého uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborné, B — velmi dobte, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostatecné , F — nedostatecné.
Stupen F znamena téZ ,,nedoporucuji praci k obhajobé®.

PredloZenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

A - vyborné.
V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostateéné* uved’te do pripominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.
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